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1. Einflhrung
1.1 Ubersicht

Das Dragino WQS-LB ist eine Hauptkomponente, die fiir die umfassende Uberwachung der Wasserqualitét in verschiedenen Anwendungsbereichen entwickelt wurde. Es eignet sich
ideal fiir die Uberwachung von Leitungswasser, Brauchwasser, Umweltwasser und Abwasser usw. und bietet prazise und zuverlassige Messungen, um die Einhaltung der
Wasserqualitatsstandards sicherzustellen.

Das Dragino WQS-LB ist ein Hauptgerat, das 1 bis 3 Sonden unterstiitzt. Es unterstitzt den Anschluss von 1 bis 3 Wasserqualitatssonden, darunter EC-, pH-, DO-, ORP- und
TS-Sonden. Es erfasst Wasserqualitdtsparameter und 1adt die Werte drahtlos auf den LoRaWAN-Server hoch.

Der WQS-LB unterstiitzt BLE-Konfiguration und drahtiose OTA-Updates, was die Bedienung fiir den Benutzer vereinfacht.

Der WQS-LB wird mit einem 8500-mAh-Li-SOCI2-Akku betrieben und ist fiir eine langfristige Nutzung von bis zu mehreren Jahren ausgelegt.

1.2 Technische Daten

Aligemeine Gleichstromkennwerte:

* Versorgungsspannung: Eingebauter Akku, 2,5V -3,6 V
* Betriebstemperatur: -40 - 85 °C

E/A-Schnittstelle:

* Batterie-steuerbarer Ausgang (2,6 V — 3,6 V, abhangig von der Batterie)
* +12V steuerbarer Ausgang

* 1 x RS485-Schnittstelle

* 1 xUART-Schnittstelle, 3,3 V oder 5V oder 12 V

* 1 xInterrupt- oder Digital-IN-Pins

* 1 x12C-Schnittstelle

* 1 xOne-Wire-Schnittstelle

LoRa-Spezifikation:

* Frequenzbereich, Band 1 (HF): 862—1020 MHz
* Max. +22 dBm konstanter HF-Ausgang gegentiber
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* Empfangsempfindlichkeit: bis zu -139 dBm.
* Ausgezeichnete Blockierungsimmunitat

Batterie:
* Li/SOCI2-Akku, nicht wiederaufladbar
* Kapazitat: 8500 mAh
* Selbstentladung: «1 % / Jahr bei 25 °C

* Maximaler Dauerstrom: 130 mA
* Maximaler Boost-Strom: 2 A, 1 Sekunde

Leistungsaufnahme

* Ruhemodus: 5 uA bei 3,3V
* LoRa-Sendemodus: 125 mA bei 20 dBm, 82 mA bei 14 dBm

-_—

3 Funktionen

* LoRaWAN 1.0.3 Klasse A

* Frequenzbénder: CN470/EU433/KR920/US915/EU868/AS923/AU915/IN865/RUB64/MABE9
* Extrem niedriger Stromverbrauch

¢ Misst die Wasserqualitat und liefert Informationen zum Zustand der Wasserqualitat
Unterstiitzt EC-/PH-/DO-/ORP-/TS-Wasserqualitatssonden

¢ Unterstiitzt 1-3 Sonden

Unterstiitzt Bluetooth v5.1 und LoRaWAN-Fernkonfiguration

Unterstiitzt drahtlose OTA-Firmware-Updates

* AT-Befehle zum Andern von Parametern

* RegelmaRige Uplink-Verbindung
* Downlink zum Andern der Konfiguration
8500-mAh-Li/SOCI2-Akku

1.4 Anwendungen

Intelligente Gebaude und Hausautomation
Logistik und Lieferkettenmanagement
Intelligente Messgerate

Intelligente Landwirtschaft

Intelligente Stadte

Intelligente Fabrik

1.5 Schlafmodus und Arbeitsmodus

Tiefschlafmodus: Der Sensor hat kein LoRaWAN aktiviert. Dieser Modus wird fiir die Lagerung und den Versand verwendet, um die Batterielebensdauer zu verlangern.

Arbeitsmodus: In diesem Modus arbeitet der Sensor als LoRaWAN-Sensor, um sich mit dem LoRaWAN-Netzwerk zu verbinden und Sensordaten an den Server zu senden. Zwischen den
einzelnen periodischen Abtastungen/Ix/rx befindet sich der Sensor im IDLE-Modus. Im IDLE-Modus hat der Sensor den gleichen Stromverbrauch wie im Deep-Sleep-Modus.

1.6 Tasten und LEDs

Antenna , Attachable

Push Button

LED Indicator

S Pressure Balance Valve
e ——

Verhalten bei ACT Funktion Aktion
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Driicken von ACT zwischen Uplink senden

1sund3s
Wenn der Sensor bereits mit

LoRaWAN neMork verbunden ist,
sendet der Sensor ein Uplink-
Paket, die blaue LED blinkt
einmal.

In der Zwischenzeit ist das BLE-
Modul aktiv und der Benutzer kann
sich Gber BLE verbinden, um das
Gerat zu konfigurieren.

Driicken Sie ACT léngerals 3 | Aktives Geréat

Sekunden
Die griine LED blinkt flinfmal

schnell hintereinander, das Geréat
wechselt fiir 3 Sekunden in den OTA-
Modus. AnschlieRend beginnt es mit
dem Beitritt zu LoRaWAN neMork.
Die griine LED leuchtet nach dem
Beitritt zum Netzwerk 5 Sekunden
lang dauerhaft. Sobald der Sensor
aktiv ist, ist das BLE-Modul aktiv
und der Benutzer kann sich iber
BLE verbinden, um das Gerat zu
konfigurieren, unabhangig davon, ob
das Gerat dem LoRaWAN-Netzwerk

beitritt oder nicht.
Driicken Sie schnell 5 Mal auf | Gerat deaktivieren | Die rote LED leuchtet 5 Sekunden
ACT. lang dauerhaft. Das bedeutet, dass
sich das Gerétim Tiefschlafmodus
befindet.

1.7 BLE-Verbindung

RS485-LB/LS unterstiitzt die Fernkonfiguration tiber BLE.

BLE kann verwendet werden, um die Parameter des Sensors zu konfigurieren oder die Konsolenausgabe des Sensors anzuzeigen. BLE wird nur in folgenden Féllen aktiviert:

¢ Driicken Sie die Taste, um eine Uplink-Verbindung herzustellen.
* Driicken Sie die Taste, um das Geréat zu aktivieren.
* Gerét einschalten oder zuriicksetzen.

Wenn innerhalb von 60 Sekunden keine Aktivitatsverbindung tiber BLE hergestellt wird, schaltet der Sensor das BLE-Modul aus, um in den Energiesparmodus zu wechseln.

1.8 Pin-Definitionen

f s

COLTT L

Cj DRARGING

1.8.1 SW2-Jumper (Definiert den UART-Pegel flr den externen Sensor)

SW2 definiert den Spannungspegel der Pins BOARD RX und BOARD TX. Er sollte mit dem Spannungspegel des externen Sensors (ibereinstimmen.
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1.9 Mechanisch

47

11750

4050

53.00 5150

11750
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2. Verwendung

2.1 Beispiel fur die Verwendung in einem LoRaWAN-Netzwerk

Dieser Abschnitt zeigt ein Beispiel dafiir, wie Sie sich mit dem TTN V3 LoRaWAN loT-Server verbinden kdnnen. Die Verwendung mit anderen LoRaWAN loT-Servern erfolgt nach einem &hnlichen
Verfahren.

WQS-LB Weather Station Installation Diagram

Q)
THE THINGS
HEITWORNK
@ I ’ LoRaWAN Server
DLOS8

LoRaWAN Gateway

WQs-LB
Main Process:Unit Dash Board in Application Server

Angenommen, das DLOS8 ist bereits fiir die Verbindung mit dem TTN V3-Netzwerk (https://eu1.cloud.thethings.network/) eingerichtet. Wir miissen das WQS-LB-Gerat in TTN V3 hinzufiigen:

Schritt 1: Erstellen Sie ein Gerat in TTN V3 mit den OTAA-Schliisseln von WQS-LB.

Jedes WQS-LB wird mit einem Aufkleber mit der Standard-EUI des Gerats wie unten angegeben geliefert:

Der Benutzer kann diese Schilissel im LoRaWAN-Server-Portal eingeben. Unten sehen Sie einen

Screenshot von TTN V3: Fiigen Sie die APP-EUI in der Anwendung hinzu.


https://eu1.cloud.thethings.network/

ccc
0: 123

Community Edition g Qyerview Anwendungen Gateways Org

Anwendung hinzufligen

EigentUmer N
- o
davidhuang oo 8
. @)

Application ID =
S

N

[}

o

Applicadon N [}
pplicadon Name 2
D

Q.

78

Beschreibung L
1

Fx)

=)

Optionale Anwendungsbeschreibung; kann auch zum Speichern von Notizen zur Anwendung verwendet werden

Create application

A aEnddevices = 2Collaborators  ©w 2 APikeys Created 95 days ago
General information ® Live data See all activity —
Application 1O 58180142 1231234234. Forward data message to Application Server
1231234234 Store upstrsam dats message
Created at Fib 2, 2021 11:12:30 _
1251234234 Foaward wplink data message
e APEIN; 021 I1005F 1231234234-  Recedve uplink data message
1231234234, Successfully orocessed data message
A 18:89:421251234234. Drop data message
End devices (4] =5 import end devices m

Created &

‘Wahlen Sie ,Manuell“, um WQS-LB hinzuzufligen



Endgerét registrieren

From The LoRaWAN Device Repository Manually

Vorbereitung

Aktivierung mode ’

' Ovnthearac vanonroTy;
Aktivierung durch personliche Eingabe: eP"
Multicast

Do not configure activation

LoRaWAN-Version

Netzwerk-Serveradresse

eut.emu d.'h etlJings.nelveoric

A " <, Ad

eul.cloud.:h?ch+ng?.new ofk

Externer Joii\ Server

APP KEY und DEV EUI hinzufigen

z. Registrierungsdaten eingeben

Frequenzplan ."*. "

| Europe B63-870 MHz (SF12 for RX2) v

Endgerate-ID

Nach der Registrierung

Schritt 2: Schalten Sie WQS-LB ein, es wird sich mit dem TTN-Server verbinden. Nach erfolgreicher Verbindung beginnt es mit dem Hochladen der Sensordaten auf TTN V3, die der Benutzer im

Panel sehen kann.
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2.2 Uplink-Nutzlast

Die Uplink-Nutzlast umfasst zwei Arten: gliltige Sensorwerte und andere Status-/Steuerbefehle.

* Gliltiger Sensorwert: Verwenden Sie FPORT=2
* Andere Steuerbefehle: Verwenden Sie einen anderen FPORT als 2.

2.2.1 Uplink FPORT=5, Geratestatus

Das Gerat konfiguriert sich mit FPORT=5. Sobald WQS-LB dem Netzwerk beigetreten ist, sendet es diese Nachricht an den Server. Nach dem ersten Uplink sendet WQS-LB alle 12 Stunden
den Gerétestatus.

Der Benutzer kann auch den Downlink-Befehl (0x2301) verwenden, um WQS-LB aufzufordern, diesen Uplink erneut zu senden.

GroBe 1 2 1 1 2
(Bytes)
Wert Sensor | Firmware-Frequenz Unter | BAT
Model | Version Band band
. Time Type Data preview Verbose stream L) ¥ Export as JSON Il Pause @ Clear
W 16:48:05 Schedule data downlink for tra. DevAddr 260B 6976 | <> IR | Rx1 Delay: 5
v
Forward uplink data message | : 1 BAT: 3.528, FIRMWARE_VERSION: , FREQUENCY_BAND: , SENSOR_MODEL : , SUB_BAND: ©® } 3C 010001 00 0D C8
/N 16:48:05 Successfully processed data me.. DevAddr 260B6976 <> | IR

Beispiel-Nutzlast (FPort=5): 3C 01 00 01 00 0D C8

Sensormodell:
Fir WQS-LB ist dieser Wert 0x3C.

Firmware-Version:

0x0100, bedeutet: Version v1.0.0.

Frequenzband:
0x01: EU868
0x02: US915
0x03: IN865
0x04: AU915
0x05: KZ865
0x06: RU864
0x07: AS923
0x08: AS9231
0x09: AS923-2
0x0a: AS923-3
0x0b: CN470
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0x0c: EU433
0x0d: KR920
0x0e: MA869

Unterband:
Wert 0x00 — 0x08 (nur fiir CN470, AU915, US915. Alle anderen sind 0x00)

BAT:
Zeigt die Batteriespannung fiir WQS-LB MCU an.
Beispiel: 0x0DC8/1000 = 3,528 V

2.2.2 Uplink FPORT=2, Echtzeit-Sensorwert

WQS-LB sendet diesen Uplink nach dem Device Config Uplink, sobald die Verbindung zum LoRaWAN-Netzwerk erfolgreich hergestellt wurde. Dieser Uplink wird regelmaRig gesendet. Das
Standardintervall betragt 20 Minuten und kann geandert werden.

Der Uplink verwendet FPORT=2 und sendet standardmé&Rig alle 20 Minuten einen Uplink.

Die Upload-Lange ist dynamisch und hangt davon ab, welche Art von Wettersensoren angeschlossen sind. Die Uplink-Nutzlast wird mit Sensorsegmenten kombiniert. Wie unten dargestellt:

GroRe 2 2 | 1 | 2 | 2 2 | 2 | 2 2
(Bytes)
Wert BAT | Temperatur Flagund | Triilbung | Geléster ORP | ECK10 | ECK1 | PH
DS18B20 Sensor- Sauerstoff
Identifikat
or
[ ayloa 1 BatV: 3.204, ORP: 168, PH: 9.38, i_flag: 6, temp_D518B20: , turbidity: 48.7 + | @CDEGCCC 2901 E7 00 ABO3 AA .. | <O

Nutzlastbeispiel (FPort=2):0CDE OCCC 29 01E7 00A8 03AA

An einen WQS-LB konnen drei Sensoren angeschlossen werden, und natiirlich habe ich einen PH-ORP-Triibungssensor angeschlossen.

BAT:
Zeigt die Batteriespannung fiir die WQS-LB-MCU an.
Beispiel: 0xOCDE/1000 = 3,294 V

Temperatur:
Dies sind die Daten des externen DS18B20-Temperatursensors.

Wenn der DS18B12-Sensor nicht angeschlossen ist, wird Folgendes angezeigt: 0CCC/10 = 327,60 °C

Flag und Sensor-ldentifikator:

Die Flag- und Sensor-Kennung verwendet ein Hexadezimalbyte, das bei der Umwandlung in Bindrcode zu 8 Ziffern wird. Beispiel: 0x29 = 0010 1001
00 gibt die Interrupt-Kennung an.

Die restlichen sechs Ziffemn stehen fiir die Kennung des Triibungssensors, des Sensors fiir gelosten Sauerstoff, des ORP-Sensors, des ECK10-
Sensors, des ECK1-Sensors und des pH-Sensors in dieser Reihenfolge. 101001 bedeutet, dass ich drei Sensoren angeschlossen habe: Trilbung,

ORP und pH.

Sensordaten:
Trlbung: 0x01E7/10 = 48,7 ORP:
0x00A8 = 168 pH: 0x03AA/100 = 9,38

2.2.3 Decoderin TTN V3

Auf der LoRaWAN-Plattform sehen Benutzer standardmaRig nur die HEX-Nutzlast. Sie miissen einen Nutzlast-Formatierer verwenden, um die Nutzlast zu decodieren und einen fiir
Menschen lesbaren Wert anzuzeigen. Laden Sie den Decoder fiir die geeignete Plattform unter https://github.com/dragino/dragino-end-node-decoder (https://github.com/dragino/dragino-

end-node-decoder) herunter und fiigen Sie ihn wie folgt ein:
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B8 Overview

A End devices

§ Live daia

* Paylosd farmatters

i

Ow AP kiys

0 Gendral settings

Overview Live data Messaging Location Claiming  General settings

Uplink Dowendink

©  These payload farmatters ane exscuted on wplink messages from this end device and take pre

Formatter type

Use apolication pavioad formatter B GRPC service Cavennel PP

Formatter parameter
function du
return {

data; |
bytes: input.bytes

k (input

warnings: [],
exrors:

2.3 Daten auf dem Anwendungsserver anzeigen

Die Anwendungsplattform bietet eine benutzerfreundliche Oberflache zur Anzeige der Sensordaten. Sobald wir Sensordaten in TTN V3 haben, kdnnen wir Datacake

lication level payboad f

Repository

verwenden, um eine Verbindung zu TTN V3 herzustellen und die Daten in Datacake anzuzeigen. Nachfolgend sind die Schritte aufgefiihrt:

Schritt 1: Stellen Sie sicher, dass Ihr Gerat programmiert und ordnungsgemaf mit dem LoRaWAN-Netzwerk verbunden ist.

Schritt 2: Konfigurieren Sie lhre Anwendung so, dass Daten an Datacake weitergeleitet werden. Dazu mussen Sie eine Integration hinzufligen. Gehen Sie zu TTN V3 Console -

-> Applications --> Integrations --> Add Integrations.

Homey

etagrate Tha Things Seack with

Tago([=)

TagelD

Intepraie with TagalD

TTN Mapper

loT Wondeiland

TagolO hinzufiigen:

in a Box M . Cléziate

loTinaBex™ MClimate Qubitre

rrtegrats with Mhmate

Piag and-Play bsT & wur data b Qubitro

tellsens.io Thin gspaak
tellsens.io thethings.i0 ThingSpeak
View your sersor date m mape:ge. Integrate with thethings.s0 Send data ba T k.

. dot s Widgel
Ubldats Widgelix
ity g Flaging Sinphy samrnicata Integrate dgelzs
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£ » Webhooks » Add » Customnwebhook

Add custom webhook

Vorlageninformationen

Tagolo
Tago@ Integrate with Tagel0

Aboy it Tasnl(d 1 | Docpmanteting B

Vorlageneinstellungen

Webhook 1D~

| h new-tagoio-webhoaok

Authorization

Autorisierung:

= Tago(D | wu— -

Fuigen Sie in der TagolO-Konsole (https://admin.tago.io// (https://datacake.co/) ) WQS-LB hinzu:

=y
- [ R - ®

3. Konfigurieren Sie WQS-LB lber AT-Befehl oder LoRaWAN-Downlink

Sie kénnen WQS-LB tiber AT-Befehl oder LoRaWAN-Downlink konfigurieren.

* AT-Befehl-Verbindung: Siehe FAQ.
* LoRaWAN-Downlink-Anweisungen fiir verschiedene Plattformen: Verwenden Sie die Hinweise fiir Server (/xwiki/bin/view/Main/)(loT LoRaWAN Server)

Es gibt verschiedene Arten von Befehlen zum Konfigurieren von WQS-LB, darunter:
* Allgemeine Befehle.

Diese Befehle dienen zur Konfiguration
von:

iot-shop (Ubersetzt mit DeepL


https://admin.tago.io//
https://datacake.co/

* Allgemeine Systemeinstellungen wie: Uplink-Intervall.
* Befehle im Zusammenhang mit dem LoRaWAN-Protokoll und der Funkverbindung.

Sie sind fur alle Dragino-Gerate identisch, die DLWS-005 LoRaWAN Stack unterstiitzen (Hinweis). Diese Befehle finden Sie im Wiki: Endgerat-Downlink-Befehl
(/xwiki/bin/view/Main/End%20Device%20AT%20Commands%20and%20Downlink%20Command/)

Hinweis*: Bitte Uiberpriifen Sie das friilhere Benutzerhandbuch, wenn Sie nicht liber die Firmware v1.8.0 verfiigen.

* Spezielle Befehle fiir WQS-LB Diese Befehle

gelten nur fiir WQS-LB, wie unten aufgefiihrt:

3.1 Sendeintervallzeit einstellen

Funktion: Andern des LoRaWAN-Endknoten-Sendeintervalls.

AT-Befehl: AT+TDC

Befehlsbeispiel Funktion Antwort
AT*TDC=? Aktuelles Sendeintervall 3000
anzeigen OK

Das Intervall betragt 30000 ms =
30s

AT+TDC=60000 Sendeintervall einstellen OK
Sendeintervall auf 60000 ms =
60 Sekunden einstellen

Downlink-Befehl: 0x01
Format: Befehlscode (0x01) gefolgt von einem 3-Byte-Zeitwert.
Wenn die Downlink-Nutzlast = 0100003C ist, bedeutet dies, dass das Sendeintervall des END-Knotens auf 0x00003C = 60 (S) gesetzt wird, wahrend der Typcode 01 ist.

* Beispiel 1: Downlink-Nutzlast: 0100001E /I Sendeintervall (TDC) = 30 Sekunden einstellen
* Beispiel 2: Downlink-Nutzlast: 0100003C /I Sendeintervall (TDC) = 60 Sekunden einstellen

3.2 Interrupt-Modus einstellen

AT-Befehl: AT+INTMOD

Befehlsbeispiel Funktion Antwort
AT+INTMOD=t Aktuellen Interrupt-Modus anzeigen | 0
OK

Der Modus ist 0
=Interrupt deaktivieren

AT+INTMOD=2 Sendeintervall einstellen OK
0. (Interrupt deaktivieren),

1. (Auslésen durch

steigende und fallende

Flanke)

2. (Auslésen durch fallende Flanke)

3. (Auslésen durch steigende
Flanke)

3.3 Ausgangsleistung einstellen Dauer

AT-Befehl:
Befehl Beispiel Funktion Antwort
AT+5VT=? Zeigt die 5-V- 0
Offnungszeit an. (Standard)
OK
AT*5VT=1000 Nach einer Verzégerung von 1000
OK
Millisekunden.

Downlink-Befehl:
Format: Befehlscode (0x07), gefolgt von 2 Bytes. Das erste und
zweite Byte geben die Einschaltzeit an.

* Beispiel 1: Downlink-Nutzlast: 070000 --> AT*5VT=0
* Beispiel 2: Downlink-Nutzlast: 0701F4 ---» AT+5VT=500
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3.4 Befehle zur Sensorkalibrierung

Befehl Beispiel

AT+CALPH=xx

Funktion

Parameter 4 6 9

Downlink: OxFB XX

Antwort

4:1006 002207 24 28 aa
6:10 06 00 21 07 4e 58 85

9:10 06 00 20 08 be 8d 30
AT+CALORP=xx Parameter 86 256 86:13 06 00 24 07 dc c9
Downlink: 0OxFC XX XX 1a
256:13 06 00 25 07 37 d8
95

AT+CALEC=xx Parameter 1 10
Downlink:0xFD XX

1:12 01 00 26 00 02 SE A3

10:11 06 00 26 00 02 EB
50

AT+CALNTU=xx Parameter02468 0:15 06 00 5E 00 01 2A CC

10 2:1506 00 5E 00 02 6A CD

Downlink: OxFE XX 4:15 06 00 5E 00 03 AB
oD

6:15 06 00 5E 00 04 EA CF
8:1506 00 5E 00 05 28 OF

10:15 06 00 SE 00 06 6B
OE

4. Wasserqualitatssensoren
4.1 PH-Sensor

PHO1 ist ein Geréat zur Messung des pH-Werts (Wasserstoffionenkonzentrationsindex, Sauregrad und Alkalitat) einer Losung.
Es verfuigt Uber ein integriertes Design, ist leichter und einfacher aufgebaut und bequemer zu bedienen. Die Wasserdichtigkeit entspricht der
Schutzklasse IP68. Die Referenzelektrode verfiigt tiber eine doppelte Salzbriicke, die eine héhere Verschmutzungsresistenz aufweist.

Dieses Produkt eignet sich fiir Industrieabwasser, hdusliche Abwasser, Landwirtschaft, Aquakultur und andere Anwendungen in nicht korrosiven, schwach sauren und schwach alkalischen Umgebungen.

411 Merkmal

* pH-Messbereich 0-14 pH, Auflésung 0,01 pH.

Einteiliges Design, leichte und einfache Struktur, einfach zu bedienen.

* Die Referenz verwendet ein Doppel-Salzbriicken-Design, das eine starkere Verschmutzungsbestandigkeit und die Schutzart IP68 aufweist.
* Das Gerat verfiigt Uber eine Weitspannungsversorgung von DC 7-30 V.

4.1.2 Spezifikation

* Stromversorgung: DC 7-30V

* Leistungsaufnahme: s0,5 W

¢ Kommunikationsschnittstelle: RS485; Standard-MODBUS-RTU-Protokoll; Kommunikationsbaudrate: Standard 9600
* pH-Messbereich: 0-14,00 pH; Auflésung: 0,01 pH

* pH-Messfehler: -L0,15 pH

Wiederholbarkeitsfehler: +0,02 pH

Betriebsbedingungen des Geréats: Umgebungstemperatur: 0-60 °C

Wasserdichtigkeit: IP68

Druckfestigkeit: 0,6 MPa

4.1.3 Abmessungen

iot-shop (Upersetzt mit DeeplL



3/4" NPT 3/4" NPT

90 [ 50

160

4 1.4 Hinweis zur Installation

Schalten Sie das Gerét nicht ein, wahrend die Kabel angeschlossen sind. Uberpriifen Sie die Verkabelung

vor dem Einschalten noch einmal sorgféltig. Installationsfoto als Referenz:

Unterwasserinstallation:

Das Anschlusskabel des Gerats wird durch das wasserdichte Rohr gefiihrt, und das 3/4-Gewinde an der Oberseite des Geréats wird mit Klebeband mit dem 3/4-Gewinde des wasserdichten Rohrs
verbunden. Stellen Sie sicher, dass die Oberseite des Geréats und das Kabel des Gerats nicht Gberflutet werden.

Rohrleitungsinstallation:

Verbinden Sie das Gerét iiber das 3/4-Gewinde mit der Rohrleitung.

Probenahme:

Entnehmen Sie reprasentative Wasserproben geméf den Probenahmeanforderungen. Wenn die Entnahme von Proben nicht méglich ist, kénnen Sie auch die Elektrode in die zu testende
Losung eintauchen und die Ausgabedaten ablesen. Nehmen Sie die Elektrode nach einer gewissen Zeit heraus und reinigen Sie sie.

Messen Sie den pH-Wert der Wasserprobe:

Sptilen Sie die Elektrode zunachst mit destilliertem Wasser und anschlieend mit der Wasserprobe ab. Tauchen Sie die Elektrode dann in die Probe ein, schitteln Sie den Messbecher
vorsichtig oder riihren Sie um, um das Gleichgewicht der Elektrode zu beschleunigen, lassen Sie ihn stehen und notieren Sie den pH-Wert, sobald die Anzeige stabil ist.

4.1.5 Wartung

* Das Gerét selbst erfordert in der Regel keine tégliche Wartung. Wenn ein offensichtlicher Fehler auftritt, 6ffnen Sie das Gerét bitte nicht und reparieren Sie es nicht selbst.
Kontaktieren Sie uns so schnell wie méglich!

* In der Schutzflasche am vorderen Ende der Elektrode befindet sich eine angemessene Menge an Einweichlésung. Der Elektrodenkopf wird darin eingeweicht, um die Glaskugel

und die Flissigkeitsverbindung aktiviert zu halten. Lésen Sie vor der Messung den Flaschenverschluss, ziehen Sie die Elektrode heraus und splilen Sie sie vor Gebrauch mit

reinem Wasser ab.

Herstellung der Elektroden-Einweichldsung: Nehmen Sie eine Packung PH4.00-Puffer, I6sen Sie diesen in 250 ml reinem Wasser auf und weichen Sie ihn in einer 3M-

Kaliumchloridldsung ein. Die Herstellung erfolgt wie folgt: Nehmen Sie 25 Gramm analytisch reines Kaliumchlorid und [&sen Sie es in 100 ml reinem Wasser auf.

* Die Glaskugel am vorderen Ende der Elektrode darf nicht mit harten Gegensténden in Beriihrung kommen. Beschédigungen und Kratzer machen die Elektrode unwirksam.
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4.1

Vor der Messung sollten die Blasen im Glaskolben der Elektrode abgeschiittelt werden, da sie sonst die Messung beeintréchtigen. Bei der Messung sollte die Elektrode in der
gemessenen Losung gerihrt und dann still gehalten werden, um die Reaktion zu beschleunigen.

Die Elektrode sollte vor und nach der Messung mit entionisiertem Wasser gereinigt werden, um die Genauigkeit zu gewahrleisten.

Nach langerem Gebrauch wird die pH-Elektrode passiviert, was sich durch einen Riickgang des Empfindlichkeitsgradienten, eine langsame Reaktion und ungenaue Messwerte
aulert. In diesem Fall kann die Kugel am unteren Ende der Elektrode 24 Stunden lang in 0,1 M verdiinnter Salzsaure eingeweicht werden (Zubereitung von 0,1 M verdiinnter
Salzsaure: 9 ml Salzsaure werden mit destilliertem Wasser auf 1000 ml verdiinnt) und anschlieBend 24 Stunden lang in 3,3 M Kaliumchloridlésung eingeweicht werden. Wenn die
pH-Elektrode stark passiviert ist und das Eintauchen in 0,1 M Salzs&ure keine Wirkung zeigt, kann die Kugel der pH-Elektrode 3-5 Sekunden lang in 4 %iger HF (Flussséure) eingeweicht,
mit reinem Wasser gewaschen und dann 24 Stunden lang in 3,3 M Kaliumchloridlésung eingeweicht werden, um ihre Leistungsfahigkeit wiederherzustellen.

Eine Verunreinigung der Glaskugel oder eine Verstopfung der Fliissigkeitsverbindung kann ebenfalls zu einer Passivierung der Elektrode fiihren. In diesem Fall sollte sie

entsprechend der Art der Verunreinigung mit einer geeigneten Losung gereinigt werden.

Das Geréat sollte vor jedem Gebrauch kalibriert werden. Bei langfristiger Nutzung wird empfohlen, alle 3 Monate eine Kalibrierung durchzufiihren. Die Kalibrierungshaufigkeit sollte
entsprechend den unterschiedlichen Anwendungsbedingungen (Verschmutzungsgrad der Anwendung, Ablagerung chemischer Substanzen usw.) angepasst werden. Nach einer
gewissen Alterung sollten die Elektroden rechtzeitig ausgetauscht werden.

.6 Kalibrierung

Dieses Gerat verwendet eine Dreipunktkalibrierung, fiir die drei bekannte PH-Standardldsungen vorbereitet werden mussen.

Die Schritte sind wie folgt:

(1) Waschen Sie die Elektrode in destilliertem Wasser und legen Sie sie in eine 9,18-Standardpufferlsung. Nachdem sich die Daten stabilisiert haben, geben Sie den folgenden
Kalibrierungsbefehl ein, d. h. die 9,18-Kalibrierung ist abgeschlossen. ,AT+CALPH=9" Downlink: OxFB 09

(2) Waschen Sie die Elektrode in destilliertem Wasser und legen Sie sie in eine 6,86-Standardpufferlésung. Nachdem sich die Daten stabilisiert haben, geben Sie den folgenden
Kalibrierungsbefehl ein, d. h. die 6,86-Kalibrierung ist abgeschlossen: ,AT+CALPH=6" Downlink: OxFB 06

(3) Waschen Sie die Elektrode in destilliertem Wasser und legen Sie sie in eine 4,01-Standardpufferiésung. Nachdem sich die Daten stabilisiert haben, geben Sie den folgenden
Kalibrierungsbefehl ein, d. h. die 4,00-Kalibrierung ist abgeschlossen. ,AT*CALPH=4" Downlink: OxFB 04

4.2 EC-Sensor

EC K1/K10 ist ein Gerat zur Messung der Leitfahigkeit von Lésungen. EC K1/K10 verflgt Uiber ein integriertes Design, das leichter und einfacher in der Struktur und bequemer in der
Anwendung ist.

Die Wasserdichtigkeit entspricht der Schutzklasse IP68. Das Gerét kann vielseitig zur kontinuierlichen Uberwachung der Leitfahigkeit von wéssrigen Lésungen eingesetzt werden, beispielsweise
zur Uberwachung der Wasserqualitat in Querschnitten, in der Aquakultur, Abwasserbehandlung, im Umweltschutz, in der Pharmaindustrie, in der Lebensmittelindustrie und bei
Leitungswasser.

4.2.1 Merkmal

Der Messbereich fiir die Leitfahigkeit betragt 0-2000 us/cm; 10-20000 us/cm.
Integriertes Design, leichte und einfache Struktur, einfach zu bedienen.
Wasserdichtigkeit IP68.

Mit Salzgehalt- und TDS-Umrechnungsfunktion.

RS485-Kommunikationsschnittstelle: Das MDDBUS-RTU-Kommunikationsprotokoll kann einfach an den Computer angeschlossen werden, um die Uberwachung und Kommunikation zu
ermdglichen.

Die ModBus-Kommunikationsadresse kann eingestellt und die Baudrate geandert werden.
Das Gerat verfiigt Uber eine Weitspannungsversorgung und kann mit 7-30 V Gleichstrom betrieben werden.

4.2.2 Spezifikation

Stromversorgung: DC 7-30 V

Leistungsaufnahme: s0.SW

Kommunikationsschnittstelle: RS485; Standard-MODBUS-RTU-Protokoll; Kommunikationsbaudrate: Standard 9600
Leitfahigkeitsmessbereich: K=1: 0-2000 ps/cm; Auflésung: 1 ps/cm K=10: 10-20000 ps/cm; Auflésung: 10 ps/cm
Messfehler der Leitfahigkeit: +1 % FS

Betriebsbedingungen des Geréts: Umgebungstemperatur: 0-60 °C

Wasserdichtigkeit: IP68

Druckfestigkeit: 0,6 MPa

4.2.3 Abmessungen
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4.2.4 Installationshinweis

Auswahl der passenden Elektrodenkonstante

MOem 10 0.1 0.01 1KQcm 01 oo

50 _20 2 0502 I 005 0 0.005 0.00: 0502 005 002§ 0005 0.002
=10.0J
K=0.1
K=0.01

0.02 0.05 0.2 05 l 20 50 I 200 500 | 2 5 20 50 200 500

uSicm 0.1 1 10 100 1mSiem 10 100

litrapure water Pure water industrial water wastewater Concentrated solution

Elektrodeninstallationsform A:

Seitenwandinstallation B:
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Oberflanschinstallation C:
Rohrleitungsbogeninstallation
D:
Rohrleitungsbogeninstallation
E: Durchflussinstallation F:

Unterwasserinstallation

Einige gangige Installationsmethoden fiir Elektroden

Bei der Installation des Sensors vor Ort sollten Sie sich strikt an die richtige Installationsmethode halten, die in der folgenden Abbildung dargestellt ist. Eine falsche
Installationsmethode fiihrt zu Datenabweichungen.

A. Einige gangige falsche Installationsmethoden



iz \‘_/r——\-

Fehlerursache: Messfehler oder Instabilitét kdnnen auftreten, wenn der Wasserfluss das Rohr nicht fiillen kann oder sich in groRen Héhen Luft ansammelt.

B. Korrekte Installationsmethode

|
b

A A

4.2.5 Wartung

* Das Geréat selbst erfordert in der Regel keine tégliche Wartung. Wenn ein offensichtlicher Fehler auftritt, 6ffnen Sie das Gerét bitte nicht und reparieren Sie es nicht selbst, sondern
wenden Sie sich so schnell wie mdglich an uns.

* Wenn die Elektrode langere Zeit nicht verwendet wird, kann sie im Allgemeinen an einem trockenen Ort aufbewahrt werden, muss jedoch vor der Verwendung mehrere Stunden
lang in destilliertem Wasser gelagert werden, um sie zu aktivieren. Haufig verwendete Elektroden kénnen in destilliertem Wasser aufbewahrt werden.

* Reinigung von Leitfahigkeitselektroden: Organische Verschmutzungen auf der Elektrode kénnen mit warmem Wasser und Reinigungsmittel oder mit Alkohol gereinigt werden.
Kalzium- und Magnesiumablagerungen lassen sich am besten mit 10 %iger Zitronensaure entfernen. Die Elektrodenplatte oder der Elektrodenpol diirfen nur mit chemischen Mitteln oder
durch Schiitteln in Wasser gereinigt werden. Durch Abwischen der Elektrodenplatte wird die Beschichtung (Platinschwarz) auf der Elektrodenoberflache beschédigt.

* Das Gerét sollte vor jedem Gebrauch kalibriert werden. Bei langfristiger Nutzung wird empfohlen, es alle 3 Monate zu kalibrieren. Die Kalibrierungshaufigkeit sollte entsprechend den
unterschiedlichen Anwendungsbedingungen (Verschmutzungsgrad der Anwendung, Ablagerung chemischer Substanzen usw.) angepasst werden.

4.2.6 Kalibrierung

Dieses Gerat verwendet eine Einpunktkalibrierung, und Sie miissen eine bekannte E-Standardldsung vorbereiten. Bei einem Kilometerstand K=1 wird fiir 1-2000 eine Standardldsung von 1413
uS/cm verwendet, und bei einem Kilometerstand K=10 wird fiir 10-20000 eine Standardlésung von 12,88 mS/cm verwendet.

Die Schritte sind wie folgt:

(1) Legen Sie die Elektrode zur Reinigung in destilliertes Wasser. Bei einer Laufleistung von 1-2000 verwenden Sie eine 1413 HS/cm-Standardiésung. Nachdem sich die Daten
stabilisiert haben, geben Sie den folgenden Kalibrierungsbefehl ein
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LAT+CALEC=1" Downlink: OxFD 01

(2) Legen Sie die Elektrode zur Reinigung in destilliertes Wasser. Bei einem Bereich von 10 bis 20000 verwenden Sie eine Standardldsung von 12,88 mS/cm. Nachdem sich die
Daten stabilisiert haben, geben Sie den folgenden Kalibrierungsbefehl ein

+LAT+CALEC-10" Downlink: OxFD 10

4.3 ORP-Sensor

ORPO1 ist ein Gerat zur Messung des Redoxpotentials einer Losung. Es verwendet hochreines Platin zur Herstellung einer ORP-Verbundelektrode, die eine starke Saure- und
Alkalibestandigkeit sowie Antioxidationskapazitat aufweist und sich durch hohe Messgenauigkeit, schnelle Reaktion und gute Stabilitat auszeichnet.

Die Elektrode kann sich automatisch entsprechend der Temperatur anpassen. Sie eignet sich fiir die Online-Uberwachung des Redoxpotentials von cyanid- und chromhaltigen Abwassern.

4.3.1 Merkmal

* ORP-Messbereich -1999-1999 mV, Auflésung 1 mV.

* Anwendbare Elektrodentemperatur 0-80 °C.

* Die Elektrode besteht aus hochreinem Platin, das eine starke Saure- und Alkalibesténdigkeit sowie Antioxidationskapazitét, hohe Messgenauigkeit, schnelle Reaktion und gute
Stabilitat aufweist.

* RS485-Kommunikationsschnittstelle: Das ModBus-RTU-Kommunikationsprotokoll kann zur Uberwachung und Kommunikation einfach an den Computer angeschlossen werden.

* Die ModBus-Kommunikationsadresse kann eingestellt und die Baudrate geandert werden.

» Das Gerat verfiigt tiber eine Weitspannungsversorgung von 7-30 V DC.

4.3.2 Spezifikation

* Messbereich: -1999-1999 mV
Auflésung: 1 mV

* Ausgangssignal: RS485

* Messfehler: zZ3mV

Stabilitat: S2 mV/24 Stunden

Betriebsbedingungen des Gerats: Umgebungstemperatur: 0-60 °C Relative Luftfeuchtigkeit: «85 % rF
Wasserdichtigkeit: IP68

Druckfestigkeit: 0,6 MP

4.3.3 Abmessungen
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4.3.4 Installationshinweis

Schalten Sie das Gerét nicht ein, wéhrend die Kabel angeschlossen sind. Uberpriifen Sie die Verkabelung vor dem Einschalten noch einmal sorgféltig.

Installationsfoto als Referenz:

Unterwasserinstallation:

Das Anschlusskabel des Gerats wird durch das wasserdichte Rohr gefiihrt, und das 3/4-Gewinde an der Oberseite des Geréats wird mit Klebeband mit dem 3/4-Gewinde des wasserdichten Rohrs
verbunden. Stellen Sie sicher, dass die Oberseite des Gerats und das Gerétkabel nicht Gberflutet werden.
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Rohrleitungsinstallation:

SchlieBen Sie das Gerét liber das 3/4-Gewinde an die Rohrleitung an.
re | —

T H

| -
— -

-

\ &

4.3.5 Wartung

(1) Das Gerat selbst erfordert in der Regel keine tagliche Wartung. Wenn ein offensichtlicher Fehler auftritt, 6ffnen Sie das Gerét bitte nicht und reparieren Sie es nicht selbst, sondern
wenden Sie sich so schnell wie mdglich an uns.

(2) Im Allgemeinen miissen ORP-Elekiroden nicht kalibriert werden und kdnnen direkt verwendet werden. Bei Zwesifeln an der Qualitat und den Testergebnissen der ORP-Elektrode kann das
Elektrodenpotenzial mit einer ORP-Standardldsung Uberpriift werden, um festzustellen, ob die ORP-Elektrode die Messanforderungen erfilllt, und die Elektrode kann neu kalibriert oder
durch eine neue ORP-Elektrode ersetzt werden. Die Haufigkeit der Kalibrierung oder Uberpriifung der Messelektrode hangt von den jeweiligen Anwendungsbedingungen ab
(Verschmutzungsgrad der Anwendung, Ablagerung chemischer Substanzen usw.).

(3) In der Schutzflasche am vorderen Ende der Elektrode befindet sich eine geeignete Einweichlésung, in die der Elektrodenkopf eingetaucht wird, um die Aktivierung der Platinfolie und der

Flussigkeitsverbindung sicherzustellen. Lésen Sie vor der Messung den Flaschenverschluss, ziehen Sie die Elektrode heraus und splilen Sie sie vor der Verwendung mit reinem Wasser ab.

(4) Herstellung der Elektroden-Einweichiésung: Nehmen Sie 25 Gramm analytisch reines Kaliumchlorid und Iosen Sie es in 100 ml reinem Wasser auf, um eine 3,3 M

Kaliumchloridlésung herzustellen.

(5) Vor der Messung sollten die Blasen im Glaskolben der Elektrode abgeschlittelt werden, da sie sonst die Messung beeintréchtigen. Bei der Messung solite die Elektrode in der gemessenen
Lésung gerlihrt und dann still gehalten werden, um die Reaktion zu beschleunigen.

(6) Die Elektrode sollte vor und nach der Messung mit entionisiertem Wasser gereinigt werden, um die Messgenauigkeit zu gewéhrleisten.

(7) Nach langerem Gebrauch wird die ORP-Elektrode passiviert, was sich in einem Riickgang des Empfindlichkeitsgradienten, einer langsamen Reaktion und ungenauen Messwerten dufert. In
diesem Fall kann die Platinplatte am Boden der Elektrode 24 Stunden lang in 0,1 M verdiinnter Salzsaure eingeweicht werden (Herstellung von 0,1 M verdiinnter Salzsaure: 9 ml Salzsaure
werden mit destillietem Wasser auf 1000 ml verdiinnt) und anschlieRend 24 Stunden lang in 3,3 M Kaliumchloridiésung eingeweicht werden, um ihre Leistungsfahigkeit wiederherzustellen.
(8) Eine Verunreinigung der Elektrode oder eine Verstopfung der Flilssigkeitsverbindung kann ebenfalls zu einer Passivierung der Elektrode fiihren. In diesem Fall sollte sie entsprechend der Art
der Verunreinigung mit einer geeigneten Lésung gereinigt werden. Wenn das Platin der Elektrode stark verunreinigt ist und sich eine Oxidschicht gebildet hat, kann Zahnpasta auf die
Platinoberflache aufgetragen und diese dann vorsichtig abgeschrubbt werden, um den Glanz des Platins wiederherzustellen.

(9) Das Gerit solite vor jedem Gebrauch kalibriert werden. Bei langfristiger Nutzung wird eine Kalibrierung alle drei Monate empfohlen. Die Kalibrierungshéufigkeit solite entsprechend den
unterschiedlichen Anwendungsbedingungen (Verschmutzungsgrad, Ablagerung chemischer Substanzen usw.) angepasst werden. Nach einer gewissen Alterung sollten die Elektroden
rechtzeitig ausgetauscht werden.

4.3.6 Kalibrierung

OPRO1 verwendet eine Zweipunktkalibrierung. Sie miissen zwei bekannte ORP-Standardiésungen vorbereiten.

Die Schritte sind wie folgt:
(1) Legen Sie die Elektrode zur Reinigung in destilliertes Wasser, legen Sie sie in einen 86-mV-Standardpuffer, warten Sie, bis sich die Daten stabilisiert haben, geben Sie den folgenden
Kalibrierungsbefehl ein, und die 86-mV-Punktkalibrierung ist abgeschlossen.

L,AT+CALORP=86" Downlink: 0xFD 00 56
(2) Legen Sie die Elektrode zur Reinigung in destilliertes Wasser, legen Sie sie in einen 256-mV-Standardpuffer, warten Sie, bis sich die Daten stabilisiert haben, geben Sie den
folgenden Kalibrierungsbefehl ein, und die 256-mV-Punktkalibrierung ist abgeschlossen.

LAT+CALORP=256" Downlink: 0xFD 01 00

4.4 Sensor fir gelosten Sauerstoff

iot-shop (Upersetzt mit DeeplL



Der Fluoreszenz-Sensor fiir geldsten Sauerstoff ist ein neu entwickelter digitaler Online-Sensor, der importierte Komponenten und fortschrittliche Fertigungstechnologie sowie
Oberflachenmontagetechnologie nutzt.

Er verfligt Gber die Schutzart IP68 und das Kabel ist seewasserbesténdig. Er kann ohne Schutzrohr direkt ins Wasser getaucht werden, wodurch die langfristige Stabilitét, Zuverlassigkeit
und Genauigkeit des Sensors gewahrleistet ist.

Der Fluoreszenz-Sauerstoffsensor basiert auf dem physikalischen Prinzip der Léschung aktiver Fluoreszenz durch bestimmte Substanzen. Das blaue Licht einer
Leuchtdiode (LED) strahlt auf das fluoreszierende Material an der Innenseite der Fluoreszenzkappe.
Das fluoreszierende Material auf der Innenflache wird angeregt und sendet rotes Licht aus.

Durch Erfassen der Phasendifferenz zwischen dem roten und dem blauen Licht und Vergleichen dieser mit dem internen Kalibrierungswert wird die Konzentration der Sauerstoffmolekiile
berechnet, wobei der Endwert automatisch hinsichtlich Temperatur und Luftdruck kompensiert wird.

4.4.1 Merkmale

Geringe GroRe, geringer Stromverbrauch, leicht zu transportieren.

Wirklich niedrige Kosten, niedriger Preis, hohe Leistung.

Hohe Integration, lange Lebensdauer, hohe Zuverlassigkeit.
Bis zu vier Isolierungen, widerstandsfahig gegen komplexe Stérbedingungen vor Ort, Wasserdichtigkeit IP68.
Die Elektrode verwendet ein hochwertiges, rauscharmes Kabel, wodurch die Signalausgangsreichweite mehr als 20 Meter betragen kann.

4.4.2 Spezifikation

Messbereich: 0-20 mg/l, 0-50 °C

Genauigkeit: 3 %, :J-0,5°C

Auflésung: 0,01 mg/l, 0,01

Maximaler Betriebsdruck: 6 bar

Ausgangssignal: A: 4-20 mA (Stromschleife)

B: RS485 (Standard-Modbus-RTU-Protokoll, Standardadresse des Gerats: 01)
Versorgungsspannung: 5-24 VV DC

Arbeitsumgebung: Temperatur 0-60 °C; Luftfeuchtigkeit «95 % r. F.
Leistungsaufnahme: s0.SW

4.4.3 Abmessungen
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4.4.4 Gebrauchsanweisung und Wartungsanleitung

Probenahme: Entnehmen Sie représentative Wasserproben gemaf den Probenahmeanforderungen.

* Bestimmung des geldsten Sauerstoffs in Wasserproben: Splilen Sie die Elektrode zunéchst dreimal mit destilliertem Wasser und anschliefend dreimal mit der Wasserprobe.
Tauchen Sie die Elektrode dann in die Probe, schiitteln Sie den Messbecher vorsichtig oder riihren Sie um, um das Gleichgewicht der Elektrode zu beschleunigen, lassen Sie ihn
stehen und notieren Sie den geldsten Sauerstoff, wenn der Messwert stabil ist.

* Wenn die Entnahme von Proben unpraktisch ist, kdnnen Sie die Elektrode auch in die zu messende Lésung eintauchen, warten, bis sich die Messdaten stabilisiert haben, die
Ausgabedaten ablesen und die Elektrode nach einer gewissen Zeit wieder herausnehmen. Reinigen Sie sie anschlieRend.

* Nach Abschluss der Probenmessung splilen Sie die Elektrode dreimal mit destilliertem Wasser und legen Sie sie wieder aufrecht in die Schutzlésung. Hinweis: Bei der Messung

mehrerer Proben sollte die Elektrode vor der Messung der nachsten Probe gereinigt werden, um eine Beeintrachtigung der Versuchsdaten zu vermeiden.

Wenn die Wasserbedingungen komplex sind und Sie genaue Daten wiinschen, miissen Sie die Sensorsonde haufig abwischen.

4.4.5 VorsichtsmaRnahmen

Um sicherzustellen, dass die Elektrode an der Rohrleitung korrekt misst, vermeiden Sie Blasen zwischen den Messzellen, die zu Ungenauigkeiten bei den Daten fiihren kdnnen.
Bitte tiberpriifen Sie, ob die Verpackung unbeschadigt ist und ob das Produktmodell mit dem ausgewahlten Modell Gbereinstimmt.

SchlieBen Sie die Kabel nicht bei eingeschaltetem Geréat an. Nachdem die Verkabelung abgeschlossen und Uberpriift wurde, kann das Gerat eingeschaltet werden.

Andern Sie bei der Verwendung des Produkts nicht willkiirlich die werkseitig angeschweiftten Komponenten oder Kabel.

Der Sensor ist ein Prazisionsgerat. Bitte zerlegen Sie ihn bei der Verwendung nicht selbst und bringen Sie die Sensoroberflache nicht mit scharfen Gegenstanden oder atzenden
Flussigkeiten in Kontakt, um eine Beschadigung des Produkts zu vermeiden.

4.5 Triibungssensor

Der Triibungssensor ist ein neu entwickelter digitaler Online-Triibungssensor, der importierte Komponenten und fortschrittiiche Fertigungstechnologie sowie Oberflachenmontagetechnologie
verwendet.
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Es hat die Schutzart IP68 und das Kabel ist seewasserbesténdig. Es kann ohne Schutzrohr direkt ins Wasser getaucht werden, wodurch die langfristige Stabilitat, Zuverl&ssigkeit und
Genauigkeit des Sensors gewahrleistet ist. Diese Sensorsonde verwendet ein Streulicht-Triibungsmessverfahren.

Da die Triibung in der Wasserprobe zu einer Streuung des Lichts fiihrt, wird die Intensitét des gestreuten Lichts in senkrechter Richtung zum einfallenden Licht gemessen und mit dem
internen Kalibrierungswert verglichen, um die Triibung in der Wasserprobe zu berechnen.

Die Stérung durch Umgebungslicht wird durch Infrarotlicht und Filter eliminiert. Nach der Linearisierungsverarbeitung ist das Ausgangssignal stabil und genau.

451 Merkmal

* RS485-Sensor fiir Temperatur, Luftfeuchtigkeit, Beleuchtungsstarke und Druck

* Intern wird eine axiale Kondensatorfilterung verwendet, und ein 100-M-I-Widerstand erhoht die Impedanz und verbessert die Stabilitét.

* Kilein, geringer Stromverbrauch und leicht zu transportieren.

* Echte Kosteneinsparungen, niedriger Preis und hohe Leistung.

* Hohe Integration, lange Lebensdauer und hohe Zuverlassigkeit.

* Bis zu vier Isolierungen kénnen komplexen Stérbedingungen vor Ort standhalten, und die Wasserdichtigkeit entspricht IP68.

Die Elektrode verwendet ein hochwertiges, rauscharmes Kabel, wodurch die Signalausgangsreichweite mehr als 20 Meter betragen kann.

4.5.2 Spezifikation

* Messbereich: 0,1 —1000,0 NTU

* Genauigkeit: 5 %

* Auflésung: 0,1 NTU

* Stabilitat: s3mV/24 Stunden

* Ausgangssignal: A: 4-20 mA (Stromschleife) B: RS485 (Standard-Modbus-RTU-Protokoll, Standardadresse des Gerats: 15)
* Versorgungsspannung: 5-24 V DC (bei Ausgangssignal RS485)

* 12-24V DC (bei einem Ausgangssignal von 4-20 mA)

Arbeitsumgebung: Temperatur 0-60 °C; Luftfeuchtigkeit S95 % r. F.

Leistungsaufnahme: SO,5 W

4.5.3 Abmessungen
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4.5.4 Anweisungen fir Gebrauch und Wartung

Das Gerat kann ohne Schutzrohr direkt in Wasser getaucht werden, wodurch die langfristige Stabilitét, Zuverlassigkeit und Genauigkeit des Sensors gewahrleistet ist.
* Wenn die Wasserbedingungen komplex sind und Sie genaue Daten wiinschen, missen Sie die Sensorsonde haufig abwischen.

4.5.5 Kalibrierung

Fir die Tribungskalibrierung miissen Sie lediglich eine Ldsung vorbereiten. Sie kénnen zwischen ONTU, 200NTU, 400NTU, 600NTU, 800NTU und 1000NTU wahlen und dann
den entsprechenden Kalibrierungsbefehl eingeben.

LJAT+CALNTU=0" Downlink: OXFE 00 ONTU-Triibungslésung
LAT+CALNTU-2" Downlink:0xFE 02 200NTU-Triibungslésung
,AT+CALNTU=4" Downlink:0xFE 04 400 NTU Triibungslésung
,AT+CALNTU-6" Downlink: OXFE 06 600 NTU Triibungslésung
,AT+CALNTU=8" Downlink: OXFE 08 800 NTU Triibungslésung

LAT+CALNTU=10" Downlink: OxFE OA- 1000 NTU Triibungslésung

4 5.6 VorsichtsmaRnahmen

* Um sicherzustellen, dass die Elektrode an der Rohrleitung korrekt misst, vermeiden Sie Blasen zwischen den Messzellen, die zu Ungenauigkeiten bei den Daten fiihren
kénnen. Bitte Uberpriifen Sie, ob die Verpackung unbeschéadigt ist und ob das Produktmodell mit dem ausgewahlten Modell Gibereinstimmt.
SchlieRen Sie die Kabel nicht bei eingeschaltetem Gerét an. Nach Abschluss und Uberpriifung der Verkabelung kann das Gerét
eingeschaltet werden. Andemn Sie bei der Verwendung des Produkts nicht willkiirlich die werkseitig verschweilten Komponenten
oder Kabel.
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Der Sensor ist ein Prazisionsgerat. Bitte zerlegen Sie ihn nicht selbst und bringen Sie die Sensoroberflache nicht mit scharfen Gegenstanden oder atzenden Flissigkeiten in Kontakt,
um eine Beschadigung des Produkts zu vermeiden.
* Schalten Sie das Gerét nicht ein, wahrend die Kabel angeschlossen sind. Uberpriifen Sie die Verkabelung vor dem Einschalten sorgfaltig.

5. OTA-Firmware-Update

Der Benutzer kann die Firmware WQS-LB andern, um:

 Anderung des Frequenzbands/der Region.
¢ Aktualisierung mit neuen Funktionen.
* Behebung von Fehlern.

Firmware und Anderungsprotokoll kénnen heruntergeladen werden unter: Firmware-Download-Link (https://www.dropbox.com/scl/fo/14cr8sv0yv5f4vhsx2gil/AJslOMKHgmuo1-
g7D2tFXwgtrlkey=Is08i07mt1fowivs9eb5xoc0o&st=ww2gbjs9&dI=0)

Methoden zum Aktualisieren der Firmware:

¢ (Empfohlene Methode) OTA-Firmware-Update tber WLAN: http://wiki.dragino.com/xwiki/bin/view/Main/Firmware°/«200TA%20Update’/»20for°/»20Sensors/
(http://wiki.dragino.com/xwiki/bin/view/Main/Firmware°A200TA%20Update°/»20for%20Senaors/}

¢ Update liber UART-TTL-Schnittstelle: Anleitung
(http://wiki.dragino.com/xwiki/bin/view/Main/UART °/«20Access %20for°/»20LoRa%20ST°/»20v4°/»20base%20model/#H1.LoRaSTv4baseHardware)

6. FAQ

7. Bestellinformationen

7.1 Hauptprozessoreinheit

Teilenummer: WQS-LB-XX
XX: Das Standardfrequenzband

* AS923: LoRaWAN AS923-Band
* AU915: LoRaWAN AU915-Band
* EU433: LoRaWAN EU433-Band
* EU868: LoRaWAN EU868-Band
* KR920: LoRaWAN KR920-Band
* US915: LoRaWAN US915-Band
* IN865: LoRaWAN IN865-Band

* CN470: LoRaWAN CN470-Band

7.2 Sensoren

Sensormodell Teilenummer
PH-Sensor DR-PHO01
EC K1-Sensor EC DR-ECK1.0
K10-Sensor ORP- DR-ECK10.0
Sensor DR-ORP1
Geldster Sauerstoff Sensor DR-DO1
Tribungssensor DR-TS1
ung

* Der Support ist montags bis freitags von 09:00 bis 18:00 Uhr GMT+8 verfugbar. Aufgrund unterschiedlicher Zeitzonen kdnnen wir keinen Live-Support anbieten. lhre Fragen werden
jedoch so schnell wie méglich innerhalb der oben genannten Zeiten beantwortet.

* Geben Sie so viele Informationen wie méglich zu lhrer Anfrage an (Produktmodelle, genaue Beschreibung Ihres Problems und Schritte zur Reproduktion usw.) und senden Sie eine E-
Mail ansupport@dragino.com (file:///D:/T|t{E@ /iQ8g@/LoRa/LT ¢il/support@dragino.com).

Tags: Erstellt von Xiaoling (/xwiki/bin/view/XWiki/Xiaoling) am 09.07.2024 um 17:44 Uhr
Yo
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