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USB-Konfigurationsadapter
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GND =Pin 1, RST=Pin6
Bestellcode:
Der Lobaro USB-Konfigurationsadapter verbindet den seriellen Konfigurations-UART unserer Hardware mit einem PC. Er ist niitzlich fiir:

« Sensor-Erstkonfiguration, z. B. Netzwerkparameter

¢ Anzeige der Firmware-Protokoll-/Debug-Diagnoseausgabe

* Firmware-Updates

* Stromversorgung einiger unserer Gerate (Boot und Reset miissen getrennt werden, um als USB-

Stromversorgung verwendet werden zu kénnen) mit unserer kostenlosen PC-Software Lobaro Maintenance Tool.
Drahtorientierung
Das blaue Kabel entspricht nicht immer dem RST/RTS-Pin (1) und kann bei einigen Adaptern vertauscht sein, z. B. mit dem GND-Kabel-Pin (6). Uberpriifen Sie die Ausrichtung des Adapters

anhand der
obigen Abbildung, um die tatsachliche Pin-Reihenfolge zu bestimmen, und verlassen Sie sich nicht nur auf die Farbcodierung der Drahte!

USB-Treiber
Der CP2102-USB-Treiber muss vor der Verwendung installiert werden.

CP2102-Treiber herunterladen
(Wahlen Sie CP210x Windows-Treiber v6.7.6)

Hardware-Anschluss (LoRaWAN-Sensoren)

Der USB-Adapter verwendet einen sechsadrigen Stecker der Serie JST-ZH zum Anschluss an die Lobaro-Hardware am Konfigurationsanschluss.

e Boot0 der Lobaro-Sensoren ist mit der DTR-Leitung des PC-UART verbunden.
* Der Reset (aktiv niedrig) der Lobaro-Sensoren ist mit der RTS-Leitung des PC-UART verbunden.

Hinweis
[
Normalerweise erfolgt die Handhabung dieser UART-Steuerung automatisch durch das Lobaro-PC-Tool.

Wenn Sie ein alternatives UART-Terminal-Tool (z. B. HTERM) verwenden, stellen Sie sicher, dass Sie die RTS- und DTR-Leitungen korrekt einrichten, oder trennen Sie einfach die DTR/RTS-Kabel vom
USB-Adapter, wenn die Reset- und/oder Bootloader-Funktionen nicht benétigt werden.

Standard-UART-Konfiguration

Die Standardkonfiguration 8E1 UART, die von allen Lobaro-Geraten am ,Config”-Port verwendet wird:

Baudrate 115200
Paritat Gerade
Stoppbits 1
Datenbits 8
DTR-Steuerleitung

* Niedrig/wahr => Firmware nach Reset ausfiihren (Standard, da BOOTO Uber einen internen Pull-Down verfiigt)
* High /false => Bootloader nach Reset ausfiihren
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https://doc.lobaro.com/display/PUB/Lobaro%2BMaintenance%2BTool?src=breadcrumbs-parent
https://www.silabs.com/products/development-tools/software/usb-to-uart-bridge-vcp-drivers
https://www.silabs.com/documents/public/software/CP210x_Windows_Drivers.zip
https://doc.lobaro.com/display/PUB/Lobaro%2BMaintenance%2BTool
https://doc.lobaro.com/display/PUB/USB%2BConfig%2BAdapter
https://doc.lobaro.com/display/~werkstatt
https://doc.lobaro.com/display/~trohde
https://doc.lobaro.com/pages/diffpagesbyversion.action?pageId=4194939&selectedPageVersions=16&selectedPageVersions=17
https://doc.lobaro.com/display/PUB/Lobaro%2BMaintenance%2BTool#LobaroMaintenanceTool-main
http://www.jst-mfg.com/product/detail_e.php?series=287
http://www.der-hammer.info/terminal/

RTS-
Steuerleitun

e Hoch / 9alsch => Firmware / Bootloader ausfiihren (Standard, da RESET (iber einen internen Pull-up verflgt)

e Niedrig /wahr => Chip im RESET-Modus (lauft nicht)

Adapter-Schaltplan
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Power Supply with reverse current protection
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